V Praze dne 15.06.2019
Michal Cihla

Muzeum Karlova mostu

Mechanoskopicka analyza Sv. Barbora a Trunici Madona. pro laboratoif ALMA

Na skulpturach byly identifikovany stopy k dokumentaci a proveden 3D model pomoci
softwaru Agisoftphotoscen, nasledné byla topografie povrchu zpracovana pomoci softwaru
Global Mapper.

Sv.Barbora.

Stopy byly identifikovany na zadni strané skulptury. Socha je dfevéna, tvotfena z jednoho
kusu ,,Spalku®, po prohlidce je zde viditelné stiedové jadro, které bylo vystipnuté. Podle ristu
letokruht se jedna o levotoCivy riist dieva. Letokruhy nejsou vystouplé, tudiz se predpoklada
minimalné 0.5 roéni planované vysychani dfeva, pred zapoéetim jeho zpracovani. Spalek byl
zpracovavan Vv lezaté podélné poloze, tak Ze leZel na zemi a tesaf po vyStipnuti zadni plochy
rovnal plochu zjedné poloviny a po otoCeni Spalku z poloviny druhé. Piimé zaseky
vypovidaji o pouZziti symetricke licovky, tedy s rovnym toporem. Délku ostéi nelze piimo
urcit, protoze zaseky byly provadény pouze stfedem bfitu ostfi. Ve druhé fazi byl Spalek
postaven do budouci polohy zamyslené skulptury a tvar byl hranén do potfebné podoby.
Korunka na hlavé nese stopy po opracovani dlatem s mirn¢ oblym ostiim.

Trianici Madona

Stopy opé¢t identifikovany na zadni stran¢ dievéné skulptury. Bohuzel nelze prokazat zpisob
prvotniho zpracovani, pouze jeho profilovani vydlabem. Radialni stopy a mirné oblé ostii
vypovidaji o uziti duté teslice. Profilace byla dotvofena dlatem s mirné¢ oblym ostiim.
Korunka na hlavé opét nese viditelné stopy po opracovani dlatem, tentokrate s rovnym ostiim
S mirn¢ oblymi hranami.

Ptilohy :

Soucasti ptilohy jsou rozebrané postupy zpracovani jednotlivych madon, analyz zasekl a
navrhl prabeht ostii. Nakonec jsou zde navrZzeny mozné podoby jednotlivych néstroji.

Michal Cihla
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